
  
 
 
 
 
 
 
 

 

   
 
 
 
 

 

 

  یان براي آشنایی با روشهاي بروز رباتیک و مکاترونیک.. تربیت دانشجو2درس مکاترونیک تکمیل آموزه هاي تئوري   هدف کلی درس:

 رئوس مطلب مورخ هفته

 اول

 2کیاز درس مکاترون یارائه معرف –معرفی رئوس مطالب و سیستم ارزیابی جلسه اول:  12/11/1398

14/11/1398 
به شت لزوم بازگ –برتري هاي سیستمهاي دیجیتال  –معرفی بنیادي آنالوگ و دیجیتال جلسه دوم: 

 تعاریف اولیه در دیجیتال

 دوم

19/11/1398 
مروري بر  –تفکیک سیستمهاي ترکیبی و ترتیبی  –معرفی اصول مدارهاي منطقی جلسه سوم: 

 روشهاي سنتز دیجیتال

21/11/1398 
بهینه سازي با استفاده از  –جدول کارنو بهینه سازي توان مصرفی و مساحت براساس جلسه چهارم: 

 ها و استفاده به عنوان ورودیهاي سیستمفیدبک خروجی

 سوم
 ساخت بلوکهاي بزرگتر ترتیبی بر اساس بلوکهاي پایه –معرفی مدارهاي پایه ترتیبی جلسه پنجم:  26/11/1398

 ارائه مثالهاي کاربردي براي ساخت بلوکهاي دیجیتال کاربردي صنعتی جلسه ششم:  28/11/1398

 چهارم
 رائه مثالهاي کاربردي براي ساخت بلوکهاي دیجیتال کاربردي صنعتیاجلسه هفتم:  03/12/1398

 کوئیز و حل مسأله از فصل مدارهاي منطقیجلسه هشتم:  05/12/1398

 پنجم

10/12/1398 
 – معرفی اجمالی زبانهاي توصیف سخت افزار براي پیاده سازي عملی طراحی لاجیکجلسه نهم: 

 در سرفصل وزارت) Cد مدارهاي منطقی (جایگزین زبان آموزش نرم افزار براي ارزیابی عملکر

12/12/1398 
 -معرفی اجمالی زبانهاي توصیف سخت افزار براي پیاده سازي عملی طراحی لاجیک جلسه دهم: 

 در سرفصل وزارت) Cآموزش نرم افزار براي ارزیابی عملکرد مدارهاي منطقی (جایگزین زبان 

 ششم

17/12/1398 
 -رفی اجمالی زبانهاي توصیف سخت افزار براي پیاده سازي عملی طراحی لاجیک معجلسه یازدهم: 

 در سرفصل وزارت) Cآموزش نرم افزار براي ارزیابی عملکرد مدارهاي منطقی (جایگزین زبان 

19/12/1398  
(فصل نوزدهم کتاب  معرفی نسل اول و دوم – مدارهاي منطقی قابل برنامه ریزيجلسه دوازدهم: 

 )بولتون

 (فصل نوزدهم کتاب بولتون) معرفی نسل سوم – مدارهاي منطقی قابل برنامه ریزيجلسه سیزدهم:  24/12/1398 هفتم

 طرح درس

مکاترونیک    گرایش: مهندسی برق   رشته: فناوریهاي صنعتی دانشکده:  

 2مکاترونیک درس یا دروس پیش نیاز: واحد 3  تعداد واحد: 2مکاترونیک     نام درس:

 )982(   99-98دومنیمسال    تقویم آموزشی دانشگاه:
 

بصورت هفتگی تکلیف تحویل    زمان تحویل تکالیف:
 ودگرفته می ش

 18/03/1399     تاریخ امتحان:

 ندارد   گردش علمی و بازدید:                         B304 کلاس           15:30لغایت  14:00و  دوشنبه   15:30لغایت  14:00شنبه روز، ساعت و مکان کلاس:     

 
 1398/12/06 

             
3989/86352       

                  
 



  
 
 
 
 
 
 
 

 

   
 
 
 
 

 

26/12/1398 
(فصل نوزدهم کتاب آموزش تحلیل با نرم افزار  –مدارهاي منطقی قابل برنامه ریزي جلسه چهاردهم: 

 بولتون)

 هشتم

16/01/1399 
ازدهم کتاب فصل ی( الکترونیکی و مکانیکیتحلیل سیستمهاي ع تبدیل استخراج تاب جلسه پانزدهم:

 بولتون)

18/01/1399 
بررسی تابع تبدیل حلقه  –سیستم هاي الکترونیکی و مکانیکی استخراج تابع تبدیل جلسه شانزدهم: 

 (فصل یازدهم کتاب بولتون)  بسته و ارتباط آن با تابع تبدیل حلقه باز

 نهم

 تحلیل سیستمهاي حلقه بسته و پاسخ فرکانسی (فصل دوازدهم کتاب بولتون)جلسه هفدهم:  23/01/1399

25/01/1399 
پایداري حلقه بسته  –دیاگرام بود  –تحلیل سیستمهاي حلقه بسته و پاسخ فرکانسی جلسه هیجدهم: 

 (فصل دوازدهم کتاب بولتون)

 دهم
30/01/1399 

سیستم حلقه بسته (فصل دوازدهم کتاب پایداري در تحلیل کاربرد  –مفهوم فازورها جلسه نوزدهم: 
 بولتون)

 آزمون میانترم جلسه بیستم: 01/02/1399

 یازدهم
 (فصل هفتم کتاب بولتون) سوئیچها - سیستمهاي تحریک الکترونیکیجلسه بیست و یکم:  06/02/1399

 (فصل هفتم کتاب بولتون) ئیدهاسولنو - سیستمهاي تحریک الکترونیکیجلسه بیست و دوم:  08/02/1399

 دوازدهم
 (فصل هفتم کتاب بولتون) DCموتورهاي  – سیستمهاي تحریک الکترونیکیجلسه بیست و سوم:  13/02/1399

 (فصل هفتم کتاب بولتون) ACموتورهاي  – سیستمهاي تحریک الکترونیکیجلسه بیست و چهارم:  15/02/1399

 سیزدهم
 (فصل هفتم کتاب بولتون) ايموتورهاي پله - سیستمهاي تحریک الکترونیکینجم: جلسه بیست و پ 20/02/1399

 کتاب بولتون) ششم(فصل  مکانیکیسیستمهاي تحریک جلسه بیست و ششم:  22/02/1399

 چهاردهم
 کتاب بولتون)ششم (فصل مکانیکی سیستمهاي تحریک جلسه بیست و هفتم:  27/02/1399

 کتاب بولتون)ششم (فصل مکانیکی سیستمهاي تحریک شتم: جلسه بیست و ه 29/02/1399

 پانزدهم
 کتاب بولتون)ششم (فصل مکانیکی سیستمهاي تحریک جلسه بیست و نهم:  03/03/1399

 دانشجویان 2و  1ارائه پروژه شماره جلسه سی ام:  05/03/1399

 شانزدهم
 یاندانشجو 4و  3ارائه پروژه شماره جلسه سی و یکم:  10/03/1399

 دانشجویان 6و  5ارائه پروژه شماره جلسه سی و دوم:  12/03/1399

 



  
 
 
 
 
 
 
 

 

   
 
 
 
 

 

 نمره (یک نمره)، ارائه تحقیق (سه نمره) 1نمره (دو نمره)، کوئیز  2تکالیف  نمره (پنج نمره)،  5 ،  میان ترمنمره (ده نمره) 10 نحوه ارزشیابی: نمره پایان ترم

 منابع درسی:  

 کتاب: -1
، ترجمه Prentice Hallنوشته ویلیام بولتون، نشر " هاي کنترل الکترونیکی در مهندسی مکانیک و مهندسی برقسیستم –مکاترونیک "

 غلامرضا وثوق، سید حسین سادات

 کتاب:  -2
 Mechatronic Systems: Analysis, Design and Implementation, By: El-Kébir Boukas and Fouad M. AL-Sunni  

 Springer، یس، فواد السنبوکا ریالکبنویسنده: 

 کتاب:  -3
 Mechatronics: Ideas for Industrial Applications, By: Awrejcewicz, J., Szewczyk, R., Trojnacki, M., Kaliczyńska, M.  

 Springer 2015، نزکایچیمالگورزاتا کال ک،یرومان شوژ تز،یشویژان آورنویسنده: 

 وسایل کمک آموزشی:           

 بلپ تا -1

 برخی قطعات الکترونیکی که در کلاس در اختیار دانشجویان قرار می گیرد. -2

 

 1398 بهمن 21  تاریخ تنظیم:                                                                                                                                                    

 نیا سارنگ کاظمی

 

 

 

 

 

 


