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                 در بین دروس دوره  مشخص می گردد در این بخش دورنماي کلی درس مطرح می شود.به این معنا که  جایگاه و نقش درس  -۱
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1کاترونیکم نام درس:  

ارشد کارشناسی :مقطع فناوري صنعتی  دانشکده: برق مکاترونیک مهندسی  گروه:   

14021 سال تحصیلی: جلسه  2 تعداد ساعات تدریس در هفته:  3 تعدادواحد:   

سارنگ کاظمی نیا :نام مدرس B202:  شماره کلاس -  پیشنیاز:   

 1:در برنامه درسی دوره    جایگاه درس 
با   ییآشنا يبرا  انیدانشجو تی. ترب1کی مکاترون  یدرس مهندس ير ی شکل گ  ي برا  کیو مکان  کیدانش الکترون  قیتلف

 يرشته ها  نیب  یق یتلف  ي انجام پروژه ها  و ي رشته ا  نی ب  قی روش تحق ی. معرفک یو مکاترون  کیبه روز ربات  ي روشها
.کیو مکان  کیالکترون  یمهندس  

  2اهداف  یادگیري:   
 آمادگی براي انجام پروژه با ساخت ربات -

 آموزش ساخت ربات براي پیاده سازي الگوریتم هاي کنترلی  -

 توانایی تحلیل و طراحی مدار همزمان با طراحی سازه مکانیکی -

 شیوه ارزیابی 

 ردیف  عنوان: نمره درصدي 

درصد   10  1 تکالیف 

درصد   10 ارزیابی کوئیز و     2 

درصد   30  3 آزمون میانترم  

درصد   50  4 آزمون پایانی 

درصد مازاد  10  5 ارائه موضوعی 

 شرح وظایف

 ردیف  فعالیت

با اسلاید آموزشیارائه  –ویدیو کمک آموزشی نمایش  –آموزش تئوري    



 موضوع  منبع 
 هفته

"  سیستمهاي کنترل الکترونیکی در مهندسی مکانیک و مهندسی برق  –مکاترونیک " -۱
 ، ترجمه غلامرضا وثوق، سید حسین ساداتPrentice Hallنوشته ویلیام بولتون، نشر 

2- Mechatronic Systems: Analysis, Design and Implementation, By: El-
Kébir Boukas and Fouad M. AL-Sunni, Springer 
3- Mechatronics: Ideas for Industrial Applications, By: Awrejcewicz, J., 
Szewczyk, R., Trojnacki, M., Kaliczyńska, M, Springer 2015 

از   معرفی  ارائه – یابیارز  ستمسی  –رفرنس درس  یجلسه اول: معرف

 ک یدرس مکاترون

حلقه باز    ستم ی س اجزاي  – یکی مکاترون يستمها یس  ی دوم: معرف جلسه

 –حلقه بسته   ستمیس  اجزاي  –) آشکارساز  – شگرنمای –(حسگر 

 حلقه يالمانها معرفی
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2- Mechatronic Systems: Analysis, Design and Implementation, By: El-
Kébir Boukas and Fouad M. AL-Sunni, Springer 
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حلقه بسته به  هاي¬ستمی از س یعمل  هاي¬ارائه مثالجلسه سوم: 

  موتور مثال  – ییلباسشو نی مثال ماش  -حلقه يالمانها  یهمراه معرف

 تال یجید ندوربی  مثال – تراکر  سان مثال – ل اتومبی

حلقه   لتبدی  تابع –حلقه بسته  ستم ی س  يداریپا یچهارم: معرف  جلسه

 ي دارناپای مفهوم –باز و حلقه بسته 
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تعاریف خطا، دقت، زمان نشست،   –جلسه پنجم: انواع حسگرها 

حسگر جابجایی خطی و زاویه اي،   -ثابت زمانی و... در حسگرها 

 حسگر موقعیت 

 –حسگر نیرو  –حسگر فاصله سنج  –جلسه ششم: حسگر مجاورت 

 حسگر سرعت  -حسگر فشار 
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حسگر ارتفاع   –حسگر دبی مایعات  –جلسه هفتم: حسگر حرکت 

 انتخاب سنسورها   –حسگر نور  –حسگرهاي دما  –مایعات 

تقویت کننده عملیاتی به عنوان   –جلسه هشتم: آماده ساز سیگنال 

معرفی   –ساخت مشتقگیرها و انتگرالگیرها   –آشکارساز سیگنال 

 تقویت کننده هاي نویز پایین 
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جلسه نهم: کاربردهاي مهم تقویت کننده هاي عملیاتی در مدارهاي  

 مقایسه کننده ها   –خطی و غیر خطی 

کارکرد پل وتستون    –جلسه دهم: مبانی محافظت از المانهاي مدار 

 براي حذف خطاهاي ناشی از تغییرات حرارتی 
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روشهاي مختلف  –جلسه یازدهم: مبدلهاي دیجیتال به آنالوگ 

هاي   DACانواع  – DACدقت  –تبدیل سیگنال دیجیتال به آنالوگ 

 خازنی و مقاومتی 

مدل تقریب    –هاي آنالوگ به دیجیتال جلسه دوازدهم: انواع مبدل

 هاي فلش مبدل – ها متوالی در مبدل
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"  سیستمهاي کنترل الکترونیکی در مهندسی مکانیک و مهندسی برق  –مکاترونیک " -۱
 حسین سادات، ترجمه غلامرضا وثوق، سید Prentice Hallنوشته ویلیام بولتون، نشر 
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پارامترهاي تعیین میزان   –هاي پایپ لاین جلسه سیزدهم: مبدل

  -در بازار  ADCمعرفی تراشه هاي متداول  – ADCخطی بودن رفتار 

 کوئیز 

  –اسیلوسکوپ  –نمایشگرها  –جلسه چهاردهم: سیستم ارائه داده 

 نمایشگرهاي دات ماتریس 
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 جلسه پانزدهم: آزمون میانترم 

 تفسیر نقشه ها –جلسه شانزدهم: سیستم تحریک پنوماتیکی 
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ارائه مثالهاي متعدد    –جلسه هفدهم: سیستم هاي پنوماتیکی ترتیبی 

 عملی 

چرخ    –بادامک ها  –جلسه هیجدهم: سیستمهاي تحریک مکانیکی 

 –زنجیر  – دنده ها
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چگونگی  -نقش یاتاقان  -جلسه نوزدهم: انتقال قدرت با تسمه

 سیستمهاي مکانیکی انتخاب روشهاي انتقال قدرت در 
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3- Mechatronics: Ideas for Industrial Applications, By: Awrejcewicz, J., 
Szewczyk, R., Trojnacki, M., Kaliczyńska, M, Springer 2015 

معرفی انواع   –رله ها  –جلسه بیستم: سیستم هاي تحریک الکتریکی 

 دیودها به همراه منحنی مشخصه

"  سیستمهاي کنترل الکترونیکی در مهندسی مکانیک و مهندسی برق  –مکاترونیک " -۱
 سادات، ترجمه غلامرضا وثوق، سید حسین Prentice Hallنوشته ویلیام بولتون، نشر 
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به همراه   BJTجلسه بیست و یکم: معرفی انواع ترانزیستورهاي 

 منحنی مشخصه

معرفی نواحی کار ترانزیستورهاي    - DCجلسه بیست و دوم: تحلیل  
BJT 
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جلسه بیست و سوم: ارائه مثالهاي عملی از مدارهاي ترانزیستوري  

BJT –  روش محاسبه بهره سیگنال   –تقویت کننده هاي تک طبقه

 کوچک 

به همراه   MOSت و چهارم: معرفی انواع ترانزیستورهاي  جلسه بیس

 منحنی مشخصه
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معرفی نواحی کار ترانزیستورهاي    - DCجلسه بیست و پنجم: تحلیل  
MOS 

جلسه بیست و ششم: ارائه مثالهاي عملی از مدارهاي ترانزیستوري  

MOS –  روش محاسبه بهره سیگنال   –تقویت کننده هاي تک طبقه

 کوچک 
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 - جلسه بیست و هفتم: حل تکالیف عددي از فصل ترانزیستورها

 ترایاك ها  –تریستورها  –هاي تحریک سولنوئیدي سیستم

و روش کنترل   DCه اي بر موتورهاي جلسه بیست و هشتم: مقدم

 آنها
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و روش کنترل آنها   ACجلسه بیست و نهم: مقدمه اي بر موتورهاي 

 سروموتور   -موتور پله اي  –

 دانشجویان 2و  1جلسه سی ام: ارائه پروژه شماره 
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 دانشجویان  4و   3جلسه سی و یکم: ارائه پروژه شماره  

 دانشجویان  6و  5جلسه سی و دوم: ارائه پروژه شماره 
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